
PROBLEMA:

Dado el sistema de la figura:
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a) Diseñar el regulador R(s) más sencillo que haga que el sistema de la figura cumpla las 
siguientes especificaciones ante entradas de tipo escalón en la variable x(t): 
Tiempo de pico: tp ≤ π/2 s.
Tiempo de establecimiento: ts ≤ π/9 s.
Error de posición: ep ≤ 15%.

b) ¿Qué características tiene la respuesta del sistema M(s) con el regulador calculado ante 
una entrada escalón unitario (Mp, tp, régimen permanente, etc …)?






